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Β1) Σωστό το β 
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Οµοίως στην ΘΙ του συστήµατος k,m2 
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Β2. 

Σωστό το α 

 

1

2

(1)

1 2 1 2

(2) 1 2 1 2

1 2

1 2

f f f

f f f

f f f f f f

f f (f f ) f f f f

2f f f

f f
f

2

δ

δ

= − 
⇒

= − 

− = − ⇒ = απορριπτεται

− = − − ⇒ − = − ⇒

⇒ = + ⇒

+
⇒ =

ր

ց  

  
B3. 

 

 ΣΩΣΤΟ το α 
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ΘΕΜΑ Γ 
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Γ1. 

Μετά τη συµβολή 
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µε απλή σύγκριση (1) και (2) 
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Εναλλακτικά  

  
µετά τη συµβολή η εξίσωση ταλάντωσης  του Ο είναι: 
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Γ3. 

Μέγιστο πλάτος : ενίσχυση άρα  
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Ανάµεσα στις πηγές: 
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Επαληθεύεται για k=-2, k=-1, k=0, k=1, k=2 άρα 5 σηµεία ενίσχυσης. 
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ΘΕΜΑ ∆ 

 

∆1.  Έστω ότι η ράβδος ισορροπεί στην οριζόντια θέση: 
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Εφόσον το σύστηµα τροχαλίας 1, 2, 3m m m  ισορροπεί µεταφορικά και στροφικά ισχύουν : 
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Συνεπώς Τ' = Τ , ισχύει από το αξίωµα δράσης αντίδρασης άρα το σύστηµα ισορροπεί  

Εναλλακτικά  

Αφού το σύστηµα τροχαλίας 1, 2, 3m m m  ισορροπεί µεταφορικά και στροφικά ισχύουν : 
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Συνεπώς στη ράβδο  
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∆2. 
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∆3. 

 
 

 

Επειδή ασκούνται µόνο συντηρητικές δυνάµεις  εφαρµόζουµε 
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Επειδή κατά την κρούση 0εξΣτ =  εφαρµόζουµε 
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∆4.    
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ΘΝΣΚ στην τροχαλία 0 (0) γΣτ = Ι α ⇒  
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επειδή η τροχαλία ισορροπεί µεταφορικά στον άξονα y΄y  
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Από την ισορροπία της ράβδου  
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